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s iR (kg) S i (kg)
o AU 12P1/P2 13 L50 0.07 ‘ AU 20 195 L65 0.21
PRt AR B AU 12P1/P2 13 L75 0.09 AN R AU 20 195 L100 0.27
AU 12P1/P2 13 L100 0.11 AU 20 195 1140 0.34
AU 12P3 13 L50 0.07 AU 28 195 L75 0.25
AU 12P3 13 L75 0.09 AU 28 195 1125 0.36
AU 12P3 13 L100 0.11 AU 28 195 L175 0.47
Al AU 20 18 L65 0.21 AU 25 265 185 0.37
R | 054 AUsssestios | o
CRIREN R E I PR i 2 0L 2 .
SRR ) AU 28 18 L75 0.25 AU 35 265 1100 0.5
AU 28 18 L125 0.36 AU 35 265 1150 0.66
AU 28 18 1175 0.47 AU 35 265 1200 0.83
AU 25 25 180 0.41 AU 50 265 L110 0.64
AU 25 25 1135 0.54 AU 50 265 L160 0.86
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